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* Blockschaltbild der Roboter — Elektronik
Elektronik 2004 / 2005 , :
* Leiterplattendesign
Leonhartsberger Manfred * Leistungselektronik am Roboter
Studiengang Elektronik (6.Semester)
Hauptmodul Leistungselektronik . AIIgemeines zur }JC - Software
clibest Roboter - Elektronik s clibesh Blockschaltbild iy
Platine 1
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Platine 1: Mikrokontroller- * 2 m._. eRocONTROLLER w
System w167 ._.
Platine 2: Motortreiber I ¥ I
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Platine 2
clibest Leiterplattendesign i clibest Leistungselektronik s
* Motortreiber 3959SLB (Allegro)
« Software: OrCAD 7

* Projektablauf:

Schaltungs-| | PCB- | |Prototyp-| | TEST | | PCB- | | TEST
Entwurf Design Fertigung (Prototyp 1)| Redesign (Prototyp 2)|
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clibest Leistungselektronik —“m cibesw  uC - Software  “iune

* DC — DC - Converter MC34063A (Motorola)
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clibest Zusammenfassung s

* FH — Wissen in Praxis umsetzen
z.B.: Embsys, EDN, Informatik, ...

« Kontakt zur AuRenwelt

Firmen, Studenten anderer Nationen

* Forderung von Teamwork




